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Frekveneni ménic¢ vieobecného pouzii
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IP66

0,37 - 22kW
110 - 480V

Switched
(s ovl. prvky na ménici)

I

Non-switched
(bez ovl. prvkd na ménici)
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1] OVEREN:I: Kontrola vyb&ru ménice k danému motoru
2] PRIPRAVA: Ndfadi a vhodné prosftedi pro instalaci

B MONTAZ: Mechanické montaz

B PRIPOJENI: Zapojeni napdiecich a fidicich obvods
B KONTROLA: Kontrola pfed pfipojenim napéti

B PRIPOJENI NAPETI

ZPROVOZNENI: ZpUsob nastaven( parametrd mé&nice
B NASTAVENI: Seznam parametrd

Upozornéni! Frekvenéni méni¢ mize byt instalovan pouze kvalifikovanymi
elektrotechniky.

POZNAMKA! Tenio névod na instalaci neobsahuje veskeré instalaéni a bezpe&nostni
instrukce. Zbyvajici informace mozete dohledat v uzivatelském manudlu.

Clovieni

Dekodér znadeni ménice

fooeta a1 o

Modelové fada Kryt A =1P66 Non Switched
(bez ovl. prvka)

= IP66 Switched
(s ovladacimi prvky)

Generace Brzdny 1 =bez brzdného tranzistoru
tranzistor 4 = s brzdnym tranzistorem
Velikost EMC filir O =bez EMC filtru
F=sEMC filrem
Napdijecf 1=10-15 Pocet napdijecich fézf
&t 2 =200 - 240 i .
napet 4 =380 - 480 Vystupni proud x 10

o vhirkava

Pfiprava mista montaze

= Méni¢ musi byt instalovén ve svislé poloze.

= Neinstalujtfe méni¢ pobliz hoflavych materials.

= Neinstalujfe méni¢ na vibrujici plochy a do prostor s nadmérmou vlhkost.
®= Neinstalujte mé&ni¢ v okoli zdroj vysokych teplot.

= Neinstalujtle méni¢ do mist pfimého sluneéntho zdfeni, popfipadsé instalujte vhodnou kryci
sffisku.

® Pfi instalaci ponecheijte dostatecnou vzddlenost kolem chladice.

Rozméry

Vellkosi‘

o e e T T R
1 232.0 189.0 250 162.0 161.0
2 2570 200.0 28.5 182.0 188.0

3 310.0 251.5 334 238.0 211.0

Véha

Velikost Vaha

mérice [~

1 2.5
2 3.5
3 70
Montazni odstupy

Velikost |_ X | ¥
A T T

1 200 10
2 200 10
3 200 10

Montazni Srouby a utahovaci momenty

Velikost

Vsechny velikosti ‘ 4xM4

Vsechny velikosfi ‘

[ 4 | PRIPOJENI

= V piipadé 1 - fazového napdieni ménice pouzijte svorky L1/, 12/N.

= V pfipadé 3 - fazového napdient ménice pouZijte svorky L1, L2, a L3. Sled fazf nenf dalezity.

* Mezi napdjeni ménice a napdijeci svorky by mély byt instalovény vhodné pojistky s
charakteristikou gG, nebo jisti¢ fridy B.

= V pfipadé odpojeni ménice od napdjenf by mélo byt opétovné pipojeni provedeno s
odstupem minimd&lng 30 s.

= Potrebny &as pro demontdz krytu ménice a odpojent kabeldze je minimalng 5 minut.

Pfipojeni silovych vodico

Velikost prochodek

Velikost
Napadijeci kabel Motorovy kabel Ovladaci kabel

1 M20 (PG13,5) M20 (PG13,5) M20 (PG13,5)
2 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13,5)
3 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13,5)

(YA VYO Typické ztraty méniéd jsou 3% z okamiitého vykonu.

Zapojeni svorkovnice motoru
Vetsina asynchronnich motord umoziiuje zapojent vinuti do hvézdy Y, nebo trojuhelniku A. Pred
zapojenim se ujistéte o spravnosti propojenti vinuti.

Napdijeci Stitkové napéti
B zape

230 / 400 SEEE——
A
400 400 / 690
400 230 / 400 Y

Instalace v souladu dle norem UL
Frekveneni ménice Optidrive E3 splifujf vsechny pozadavky dle norem spole&nosti UL,

Pozadavky na napdjeci napéti

Napdiject 200 - 240V pro 1f. napdjené ménice s odchylkou +10%

nopeti 380 - 480V pro 3f. napdjené ménice s odchylkou +10%.

Frekvence 50 - 60Hz £5%

Zkratovd Maximdln zkratové odolnost silovych svorek ménice dle IEC60439-1 je
odolnost 100kA.

Poziadavky na instalaci

Ménice Optidrive E3 jsou uréeny do pracovniho prostredi dle pozadavkd, viz &ést okolnf
prostredi instalace.

Ménige Optidrive E3 jsou uréeny pro préci v pracovnich teplotéch viz okolnf prostreds
instalace.

Pozadavky na elektrickou instalaci

Napdéijeci napétt ménicd musf spliiovat pozadavky viz pozadavky na napdjeci nopéti.

Pro instalaci je nutné pouzit vhodny napdijeci a stinény motorovy kabel viz &ast technickd
specifikace.

Motorovy kabel ‘ Musf byt pouzit médeény

Zapojeni napdjeciho kabelu a utahovaci momenty jsou uvedeny viz rozméry

Pro ochranu proti zkratu z napdijeci sité pouziite doporugené jisténi viz technickd data.

Obecné pozadavky

Ménice Optidrive E3 poskytuji pretizeni vystupntho proudu a2 150% /60s.

Zapojeni Fidicich obvodu

= Vsechny analogové signdly musi byt vedeny stinénymi kabely. Doporucuje se kro kroucend
ucend dvojlinka

= Silové a ovladact kabely by mély vést oddéleng a nemély by vést soubézné.

= Maximdlni utahovaci moment fidici svorkovnice je O,5Nm

Zapoijeni Fidici svorkovnice
Provedeni Switched md jiz integrovany potenciometr, prepinac start/stop/reverzace a
hlavni vypinag.

Provedeni Non-Switched vyzaduje zapojeni externich fidicich signald do fidici svorkovnice.

Provedeni Switched: Tovarni funkce ovl. prvko

ace Potenciometr Poznamka

ra
Tovarni nastavent:
start/stop,/reverzace

a nastavenf rychlosti
potfenciometrem.

Nastaveni

Reverzace Stop Start vystupni
frekvence

Dalsi funkce jsou uvedeny v uZivatelském manualu.

Pouziti ovladaci svorkovnice

SISISISISISISISISISIS)

1 2 3 45 6 7 8 910 1

+24 +10
| vae [ on [on | 2 [voe | &t [ ov [0 [ ov [m]me ]

1 Zdroj ménice +24VDC 100mA | 24 VDC Output
2 1 digitalnf vstup 1 Nastavent funkef digitdlnich vstupt je uvedeno v
3 DI2 digitdInf vsiup 2 uzivatelském manudlu v parametry P-15.
4 DI3 digitdlnf vstup 3/ Al2
analogovy vstup 2
+10VDC 5mA 10VDC pro externi potenciometr
DI4 digitéInf vstup 4/ Al Nastavent funkef digitélnich vstupt je uvedeno
analogovy vstup 1 v uzivatelském manudlu v parametru P-15. Nas-
tavenf formatu analog. vstupd v P-16.
7 ovDC
8 AO analogovy vystup Nastavent funkce v P-25
9 ovDC
10 RL1 releovy vystup Nastavent funkce v P-18
1 RL2 releovy vystup

Pfiklad zapojeni
'1|2|3:4||5|6:7i

+24V

DI
Al/D14 !
ov

DI2
DI3/A12 '
1
+10V

E¥

Tovarni funkce

DI 0/1 Rozepnuto: stop
Sepnuto: start
DI2 /O Rozepnuto: start kladnym smérem
Sepnuto: start z&pornym smérem
DI3 Analogova Rozepnuto: Rychlost nastavena pomoci analog. vstupu

2&dost rychlosti / Sepnuto: Rychlost podle prednastavené rychlosti 1 v
Prednastavend rychlost | parametru P-20

All Analogova zadost Pozn.: U provedeni Switched je tovarné nastavena
rychlosti z infegrovaného potenciometru viz P-16. U provedent
Non-switched je mozné pipojit externi potenciometr, nebo
signdl dle rozsahu v parametru P-16.

DalSi funkee jsou uvedeny v uZivatelském manualu na strankach
www.invertek.cz

Zapojeni termistoru motoru

V piipadé zapojent termistoru motoru postupujte nasledovné:

Zapojeni

| 1 | 2 | 3 | 4 | Pouzijte termistor typu PTC (porucha 2,5kQ).

= V parametru P-15 vyberte vhodnou kombinaci, kde je
pro dig. vstup &. 3 vyhrazena externf porucha, napiiklad
P-15=3

= Nastavte do parametry P-47 = "Pkc-Eh"

[ 5 | KONTROLA
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ZPROVOZNENI

Ovladaci panel
K nastaveni a monitorovani stavu ménice slouzi infegrovand klavesnice s displejem.

Start motoru v pfpadé fizeni ménice z ovlddaciho panelu a
START i ookud |
reverzaci, pokud je povolena.
Q NAHORU Zvyseni oldéek v rezimu ovladani z ovladactho panelu a editaci
parametrd.
. Snizenf otdéek v rezimu ovlédani z ovléddactho panelu a editaci
DO .
parametrd.
Zobrazeni okamzitych hodnot v rezimu chodu. Pristup a opusténi
ENTER . ) . M | -
médu editace parametrd a ulozenf provedenych zmén.
RESET /STOP Zostomem’ motoru v rezimu fizenf z ovlddactho panelu a reset
poruchy.

Moznosti zobrazeni

Stof
elofa]
)

H 500 A 23
(elwpla]l | (elelal
oy J ) |

Méni¢ je v chodu. Displej Pro zobrazenf vystupntho
zobrazuje vystupni frekvenci | proudu v A krdtce stisknéte

Meéni¢ v rezimu stop

vHz enter

la] | (o]
v ) ©

Pro zobrazenf vykonu motoru
v kW kratce sfisknéte enter

=}
(o]
@

150 1500
N
v

Pro zobrazenf otd&ek motoru
krétce stisknéte enter.
(P-10>0)

Zména parametrd

SEtof P-01
elplal | (elo]
Q)N ) (o|v @ )&

Stisknéte tlacitko nahoru pro | Pro ofevienf stisknéte kratce
vybé&r parametru enter

Pro editaci parametrd
stisknéte enter >2s

P-06 P-08
(o] (el lla]
Q)& ) @ )&

1=
el

Pro opusténi editace
parametrd stisknéte déle enter

Pro névrat k vybéru parametr
stisknéte kratce enter

Tlagitky nahoru a dold
nastavte hodnotu

PFistup do monitorovacich parametrd

SEaP F-00
elelal | (elo]
Q)N ) Lo]v

Stisknéte déle enfer Tlagitky nahoru a dold
najdete P-00 (P14=101)

POO-08 330
K3

s

Pro opusténi editace
parametrd stisknéte déle enter

Tlagitky nahoru a dold Pro otevienf stiskngte kratce
vyberte pozadovany enter
parametr

Tovarni nastaveni
P- dEF

Lolo]

oEn
(=¥
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Parametry

Zakladni sada parametrd

Tovarné |Jednotka

Maximalni frekvence /otacky | P-02 | 500.0 |50.0(60.0)| Hz/RPM
Minimalni frekvence /otacky 0.0 P-01 20.0 | Hz/RPM
Rozjezdova rampa 0.00 | 600.0 5.0 s
Zpomalovaci rampa 0.00 | 600.0 5.0 s
ZpUsob zastaveni / pFi
vypadku napdjeni © & © °
Nasta- | ZpUsob zastaveni | Zpisob zastaveni pFi vypadku
veni napdjeni
0 Zastaven( po rampé Zastaven( s vyuzitim setrva&nosti motoru jako
P-04 generdtoru
1 Volny dobgh Volny dobgh
2 Zastaveni po rampé P-04 | Rychly stop podle P-24, volny dobéh P-24 =0
3 Zastaveni po rampé P-04, | Rychly stop podle P-24, volny dobéh P-24 =0
brzdéni protiproudem
4 Zastaveni po rampé P-04 | No action
Spori¢ energie ‘ o ‘ 3 ‘ o -
Nastaveni | Optimalizace energie motoru | Optimalizace energie ménice
0 Vypnuto Vypnuto
1 Zapnuto Vypnuto
2 Vypnuto Zapnuto
3 Zapnuto Zapnuto
) ité napéti motoru [250/500[230/400] v
J ity proud motoru Ze stitku motoru A
Jmenovita frekvence motoru 10 500 50 (60) Hz
Jmenovita rychlost motoru o 30000 o RPM
Zvyseni napéti na nizkych 0.0 Dle motoru %
frekvencich
Zpusob ovladani 0 9 | o .

0: Ze svorkovnice 5: Pl regulator
6: Pl regulator pricitajici
hodnotu All

7: CAN open komunikace

1: Z klavesnice, pouze kladny
smér otacek

2: Z klavesnice, s reverzaci

3: Modbus komunikace

4: Modbus komunikace

Pozn.: Kdyz je P-12=1, 2, 3, 4,7, 8, 9 musi byt povolen chod na DI (propojenf

svorek & 1 a2)

8: CAN open komunikace
9: Slave mode

Typ zatéze ‘ o ‘ 2 ‘ o ‘ -

0: Tezky rozb&h 1:Cerpadlo  2: Ventilator
Nasta- | Aplikace |Proudovy | Momentova| Starts Reakce na
veni limit kFivka bézicim | tepelné pFetizeni
P-54 motorem| (P-60 Index 2)
O |Tezkyrozbeh| 150% Konstantni 0: Off O: Porucha
1 Cerpadlo | 110% Kvadraticka 0: Off -
2 Ventildtor 110% Kvadraticka 2:On -
PFistup k roziifené sadé 0 65535 ° :
parametru

Rozsifené parametry

Tovarné |Jednotka

'r::f’lz:i':f"‘°“"°“"’ Pl 00 | 300 | 10 s
Reakce Pl regulatoru o 3 o -
0: Normalni

1: Inverzni

2: Normalni s probuzenim na plnou rychlost

3: Reverzace s probuzenim na plnou rychlost

Zdroj zpétné vazbyreguldtors | 0 | 1 | o -
0: Digitalné v P-45 1: Analogové Al1l

Digitalni Zadost regulatoru 0.0 100.0 0.0 %
Zdroj zpétné vazby regulatoru o 5 o -

0: Analogovy vstup €. 2
1: Analogovy vstup €. 1

2: Proud motoru v % dle P-08

3: Napéti meziobvodu
4: Rozdil Al1-Al2
5: Vyssi hodnota Al1, nebo Al2

Format analogového vstupu é. 2 ‘ - ‘ - ‘ - uo-10
U 0-10:0az 10V, jednosmémé, externi potenciometr

A 0-20:0az 20mA

E H-20: 4 oz 20mA, pii poklesu vyhldsi chybu

r H-20: 4 a2 20mA, pii poklesu rychlost dle P-20

E 20-4:20 oz 4mA, pfi poklesu vyhlast chybu

r 20-4:20 az 4mA, pii poklesu rychlost dle P-20

PEc-th : Termistor motoru

ReZim spanku 0.0 25.0 0.0 s
Pfechod z reZi pank 0.0 100.0 5.0 %
Hystereze digitalniho vystupu 0.0 100.0 0.0 %

Pokroc¢ila sada parametrd

Prostiedi

Zpusob Fizeni ‘ 5 ‘ [\] -
0: Vektorové
1: Skalarni U/f
2: Rizeni PM motoru (Permanent Magnet)
3: Rizeni BLDC motoru (BrushLess DC Motor)
4: Rizeni synchronniho reluktanéniho motoru
Automatické ladéni (A ing) © ‘ 1 ‘ 0 -
0: Zakazano  1:Povoleno
Technicka data
Rozsahy pracovnich teplot: -20 az 40°C
-40 az 60°C

Okolni teplota pro skladovént:
Maximdini nadmoiskd vyska:
Maximdini vihkost:

Technické parametry

Jisténi

Velikost | Vykon | Vstupni

2000m

Q5% bez kondenzace

Motorovy | Vystupni

Doporucena

hodnota brzdného

odporu [Q]

Napdjeni 1x200 - 240V £10%) 3f. vystup

Pro piistup k fovémimu
nastaveni ménice sfisknéte
soucasné 3 tlacitka po dobu
>2s.

Displej zobrazi P-dEF

Stisknéte krdtce stop. Na
displeji se zobrazf StaP

Reset Poruchy

0-!

SkoF

EIEIR

EIEIN

EAK

eV

Stisknéte krétce stop. Na
displeji se zobrazf 5koP

Funkee digitalnich vstupt o 17 o -
Format analogového vstupu ¢.1 uo-10 -
U 0-10:0 0z 10V, jednosmémé, externi potenciometr

b 8- 10:0 0z 10V, obousmémé, externi potenciometr

A 0-20:0az 20mA

E H-20: 4 oz 20mA, pii poklesu vyhlasi chybu

r H-20: 4 az 20mA, pii poklesu rychlost dle P-20

b 20-4:20 oz 4mA, pii poklesu vyhlasi chybu

r 20-4:20 az 4mA, pii poklesu rychlost dle P-20

U 10-0:10 02 0V, jednosmémé, externi potenciometr

! n-Pat : Integrovany potenciometr, verze Switched

Funkce vystupniho relé ‘ ] ‘ 9 ‘ 1 -

0: Ménic v chodu

1: Ménic bez poruchy

2: Zédana rychlost dosazena
3: Ménic vyhlasil chybu

4: Vystupni frekvence >= limit

5: Vystupni proud >= limit

6: Vystupni frekvence < limit
7: Vystupni proud < limit

8: Analogovy vstup ¢. 2 > limit
9: Ménic pripraven k chodu

Pfednastavena rychlost 1 -P-01 | P-01 5.0 Hz/RPM
Pfednastavena rychlost 2 -P-01 | P-01 25.0 | Hz/RPM
Pfednastavena rychlost 3 -P-01 | P-01 40.0 | Hz/RPM
Pfednastavena rychlost 4 -P-01 | P-01 P-09 | Hz/RPM
2. zpomalovaci rampa (rychly stop)| 0.00 | 600.0 0.00 s
Funl logového vystup [ i 8 :

Kompletni manudl mozete
stahnout pomoci QR kédu,

nebo na bit.ly/E3manuals

Méd digitalni vystup, log. 1 =+24VDC

0: Ménic v chodu

1: Ménic bez poruchy

2: Zadana rychlost dosaiena
3: Ménic vyhlasil chybu

Méd analogovy vystup

8: Vystupni frekvence

9: Vystupni proud

4: Vystupni frekvence >= limit
5: Vystupni proud >= limit

6: Vystupni frekvence < limit
7: Vystupni proud < limit

10: Vystupni vykon
11: Proud motoru

Povel start v rezimu klavesnice ‘

| 7 [ -

0: Start z klavesnice na minimalni
rychlost

1: Start z klavesnice na posledni
dosaZenou rychlost

2: Start ze svorkovnice na
minimdlni rychlost

4: Start z klavesnice na rychlost
pred poslednim povelem start

5: Start z klavesnice na rychlost
nastavenou v P-23

6: Start ze svorkovnice na rychlost
pred poslednim povelem start

3: Start ze svorkovnice na posledni  7: Start z klavesnice na rychlost

dosazenou rychlost

nastavenou v P-23

Start s bézicim motorem ‘

o[ 2| o | -

0: Zakazano
1: Povoleno

2: Povoleno pf¥i poruse, nebo volném dobéhu

Aktivace brzdného tranzistoru ‘

o | a | o | -

0: Zakazano

1: Povoleno se softw. ochranou Invertek Optibrake (200W)

2: Povoleno bez softw. ochrany.

3: Povoleno se softw. ochranou. Viz 1, brzdny tranzistor aktivni

pouze pFi zméné rychlosti

4: Povoleno bez softw. ochrany. Viz 2, brzdny tranzistor aktivni

pouze pri zméné rychlosti

1 037 | 37 10 1.5 2.3 -

1 0.75 7.5 10 1.5 43 -

1 1.5 129 16 1.5 7 -
2 1.5 129 16 1.5 7 100
2 2.2 19.2 25 1.5 10.5 50

Napadijeni 3x380 - 480 +10%) 3f. vystup

1 0.75 35 6 1.5 22 -

1 1.5 56 6 1.5 41 -
2 1.5 56 6 1.5 4. 250
2 2.2 75 10 1.5 58 200
2 4 n.5 16 1.5 9.5 120
3 55 172 20 2.5 14 100
3 75 21.2 25 4 18 80
3 1 27.5 32 4 24 50
4 15 34.2 40 6 30 30
4 185 | 441 50 10 39 22
4 22 519 63 10 46 22

Pozn.: Hodnoty vy3e jsou pouze doporuéenymi a mizou se lisit dle mistnich predpis.

Odstranéni zavad
Seznam poruch

- = = O O O O O O O
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_ Nazev poruchy

Zkrat na brzdném rezistoru

Pretizeni brzdného rezistoru

Proudové pretizeni ménice

Tepelné pretizent

Prepéti na stejnosmérmém meziobvodu
Podpéti na stejnosmérném meziobvodu
Teplota chladice ménice prekrocena
Prli nizka okolnf teplota

Externf porucha

Ztréta komunikace Optibus

ZvInéné napéti meziobvodu

Chybi féze v napdjent

Okamzité prefizeni vystupniho proudu ménice
Vadny termistor na chladiéi

Chyba internf paméti

Ziréta signdlu 4-20mA

Chyba internf paméti

Chyba PTC termistoru

Vadny ventilator (pouze pro IP66)
Vysokd interni teplota ménice

Chyba na vystupu ménice

Chyba pii automatickém ladéni motoru (Autotuningu)
Zirdta komunikace Modbus

Ztréta komunikace CANopen

Pozn.: Reset poruchy prekrocent vystupni proudu, nebo pretizent (3, 4, 5, 15) moze byt mozné,
z divodu ochrany ménice, s casovym zpozdénim.

82-E3166-IN_V1.02

INVERTEK CZ s.r.o.
Frenstat p. R., Zavodi 234, 744 Ol
+420 734 797 874 +420 734 797 872
www.invertek.cz

Pfistup k parametrom ‘ o ‘ 1 ‘ o -
0: Odeméeno 1: Zaméeno

Offset analogového vstupu é.1 | -500.0 | 500.0 0.0 %
Index 1: Hodnota nasobeni 0.000 | 16.000 | 0.000 -
Index 2: Nasobena hodnota o 3 o -
:’er;sloé:::::élni zesileni Pl 0.0 30.0 1.0 _




